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ROBOTI EDISON
realizati ih cadrul  _
CLUBULUI DE ROBOTICA

Scoala Gimnaziala

® “Mihai Emmescu Harman




Scoala
noastra




* Scoala Gimnaziala “Mihai Eminescu” Harman este o scoala
de traditie, situata Th comuna Harman.

* Inceputurile sale sunt legate de casa parohiald, primele
cursuri tindndu-se Th aceasta Tncepand cu anul 1761,




Scoala noastra

* Unitatea scolard are 5 corpuri de cladire, dotate modern (tablete
interactive, laptopuri, imprimante 3D, copiatoare, etc.).




Elevii si

I prescolarii nos’rm 4

* In anul scolar
curent scoala
are un humdr
de 542 de elevi
si  prescolari,
care provin din
Harman si Podu
Oltului.
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Proiecte

Diferitele fipuri de proiecte sunt
deja o traditie Th scoald. Printre
ele putem enumera:

* Proiecte educationale ("Prieteni
la distanta”, 1 decembrie “Ziua
na‘rlonala a Romamel Ziua
numdrului Pi - Ziua
internationald a matematicii)

* Proiecte cu finantare din
diferite surse (PNRR - Dotarea
cu mobilier, materiuale
didactice si echipamente
digitale a unuitdtii de
Tnvatamant, EduLib, “CESI-
Calitate prin Euca’ne Scolara
Incluziva”, “Aventurd prin
lectura”, AIESEC-Global
Volun'reere, etc.)




Scoala detine titlul de Eco-
Scoald din anul 2019 la nivel
mondial, obtindnd steagul verde
snTrofeuIcorespunzaTor
datoritd activitatilor ecologlce
desfdsurate si a implicdrii Tn
actiunile de pro’reJare a haturii
si a mediului thconjurdtor.

ECO-SCHOOLS INTERNATIONAL GREEN FLAG

AWARD
NI FOR THE PERIOD: SEPTEMBER 2022 - SEPTEMBER 2024

Presented to

SCOALA GIMNAZIALA ,MIHAI EMINESCU”, HARMAN,
JUDETUL BRASOV

For achievements in Education for Sustainable Development and continuously
improving the sustainability performance of the school as well as the wider community.

i
(rinm t{
Prof. dr. Comnelia Dincs
g . Centrul Carpato-Danubian




Roboteii Edison au fost
realizati Tn cadrul
Clubului de Robotica din

proiectul ARIPT - Avem
Rezultate Importante

Prin Implicare care se
deruleaza n cadrul
Programul National
pentru Reducerea

Abandonului Scolar
(PNRAS).

+PNRR: Fonduri pentru
Romania moderna
si reformata!”
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Proiectul PNRAS (ARIPI-
Avem Rezultate Importante
Prin Implicare)

* Proiectul este  conceput  pentru
sustinerea elevilor din clasele gimnaziale,
cu scopul de a preveni abandonul scolar
prin oferirea unui pachet de servicii
educationale de tip scoald dupd scoald
prin realizarea unor activitdti nonformale
(pregdtire  examene natfionale, ore
remediale, diferite activitdti extra-
curriculare etc.), ce include si servirea
unei mese calde, program abilitdti de
viatd mdependen’ra = cu initiere n
competente digitale, excursii pe diferite
teme educationale si de interes ale
elevilor, precum si alte activitdti de
sprijin la nivelul scolii cum ar fi: formarea
profesorilor, dotarea scolii, proiecte
comunitare etc.




Grupul tintd : "

* Grupul  tinta  principal  al
proiectului este format din 99
elevi din clase de nivel gimnazial
Tn risc de abandon scolar (42 cu
prezentd scdzutd la scoald, 68 cu
rezultate scdzute la mva’ra’rum
13 care au repetat cel pu‘rm un an
scolar, 2 elevi care au un istoric ,,g
scolar de sanctiuni, raportat la e E A

anul scolar 2020- 2021) Si un - |
numdr de 60 pdrinti. SO " ¥




Activitatea STEM.
Asamblare cart
electric.

* In cadrul proiectului,
firma Kronemag ne-a
oferit kit-ul unui
cart electric pe care
elevii grupului tinta
l-au asamblat si
utilizat in cadrul
orelor de sport,
parcurgand trasee
din curtea scolii.



~Activitati de tip scoala upa
scold - Smart Squad (ore

remediale pentru elevii
claselor V-VII la Matematica
si Stiinte si Limba si
Comunicare )

Activitatile proiectului
ARIPI
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Activitati pedagogice de
sprijin pentru elevii clasei a
VIII-a pentru examenul de

ivi

Evaluare Nationala (pregdtire
Matematicd si Limba Romana)

Act
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Club de Dezvoltare personala
prin lecturd (Clubul de Lectura)

Activitatile proiectului
ARIPI T
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Club de Dezvoltare al
competentelor digitale prin
robotica (Clubul de robotica)

Act




Roboteii Edison




1. Descoperim harta Edison si cum
functioneaza codul de bare




2. Invdtdm sd programdm in EdScratch

Ce am ‘invatat:

* Cum sa credm un cont EdScratch
* Cum sa ne logam Tn cont

* Cum sa cream un proiect hou

* Cum sa salvam proiectul

* Cum sd deschidem librdria cu proiecte




am programat:

Evita
obstacolele

Miscare pe Miscare in
muzica contur

Urmareste Bataie din
linia palme

Urmareste
lumina



Cod 1_Evita obstacolele

tum obstacle detection beam on -
clear obstacle detector + sensor dala
forever

forwards until obstacle delecled anywhere at speed

backwards for o cmw aitspeed o w

tum backwards = left for @ degrees - al speed

clear obstacle detector = sensor data




Cod 2_Miscare in contur

turn line tracking LED. on

forever
forwards unil fine frackeron non-defleclive «  surface

badmamsforo cm~ atspeed 5+

tum forwards = lefi for @ degrees » atspeed 5w




Cod 3 Bataie din palme

=5 = B
o'y

clear clap delector = sensordala

tum forwards = right for @ degrees + atspeed 5w

clear clapdetecior » sensordata



Cod 4 _Urmareste lumina

ightlevel of rightlight v sensor > lightlevelof leftlight + sensor then

et both motors to  turn robotnight + atspeed 5 «
else

set both motors fo  fum robot left =+ at speed




Cod 5 Urmareste linia

turn line fracking LED on =

lum forwards » leftunti - linetrackeron nontefleclive » surface alspeed 5w

tum forwards + rightuntil -~ line frackeron reflective + suface aispeed 5+




Cod 6_Miscare pe muzica

se-t ﬁusic tempo to  medium -
play music in background
play a quarier =

quarier
quarier
quarter
guarer
quarter =
half -
quarter =
quarter =
quarter =
quarter =

whiole -




3. Controlam roboftii cu ajutorul telecomenzii




4. Construim roboteii folosind kitul EdCreate




Programarea robotilor Edison cu ajutorul limbajului
de programare EdScratch

play-a  quansrw Aw
plava half = Ao

playa whole'= B =

HUANED ¥ oo
amghth = B -

haif = -

spim = l=fi far @ degrees » at
spin = | nghtfon @ degraes »
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